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無人載具應用

https://www.mdpi.com/2072-4292/10/4/641
https://esajournals.onlinelibrary.wiley.com/doi/abs/10.1890/120150
https://www.mdpi.com/2504-446X/3/1/10


UAV航攝影像資料
•正射影像(Orthomosaics)
•影像圖磚(Google Earth/Maps tiles)
•地表/高程模型(Digital surface/terrain models (DSM / 

DTM)
• 3D 點雲(point cloud)
• 3D 網格材質模型(mesh model)



UAV資料共享平台

資料類型 共享平台 附註

正射影像 OpenAerialMap 開放、免費。

影像圖磚 ? ?
地表 / 高程模型 ? ?
3D 網格材質模型 Sketchfab 免費帳號可上傳小於50MB 

per scene的檔案。

3D Map Melown Cloud 免費帳號有2GB儲存容量，
每月3,000次地圖瀏覽(map 
views)，無法下載地圖。

3D 點雲 PointScene 免費帳號可上傳小於50M 
points per scene的檔案，僅
開放基本瀏覽功能，無法下
載資料，無量測功能。

https://openaerialmap.org/
https://sketchfab.com/
https://www.melown.com/products/cloud/
https://pointscene.com/


開放原始碼影像處理工具與
資料共享平台
•OpenDroneMap (ODM)
•Web ODM

http://opendronemap.org/
https://www.opendronemap.org/webodm/


WebODM GitHub

https://github.com/OpenDroneMap/WebODM/


成果資料管理與共享

•中央研究院網格計算專題中心WebODM－
無人載具航攝影像計算與成果共享

•OpenAerialMap (OAM)－正射影像開放資料平台

•中央研究院研究資料寄存所－紀錄、保存無人載
具觀測詮釋資料、原始影像及相關成果資料

http://webodm.twgrid.org:8000/
https://openaerialmap.org/
https://data.depositar.io/


ASGC WebODM
•無人載具航攝影像處理開放平台－以開放共享
觀測資料為前提，提供免費資料處理雲端服務。

http://webodm.twgrid.org:8000/


WebODM管理介面



瀏覽2D影像與共享資料



瀏覽3D模型



“無人載具”查詢研究資料寄存所

https://data.depositar.io/en/dataset?q=%E7%84%A1%E4%BA%BA%E8%BC%89%E5%85%B7


以“南投中寮”查詢
研究資料寄存所



前瞻水環境建設公共工程破壞
生態環境的爭議
•公民參與

•生態檢核資訊公開、
資料開放

•苗栗卓蘭大安溪濕地
公園破壞石虎重要棲地

https://data.depositar.io/dataset/2c550
https://data.depositar.io/dataset/2c550


關鍵字搜尋生態檢核資料集





Google Dataset Search



前瞻水環境建設公共工程
生態檢核開放資料

•2018台中市區域排水
治理工程生態檢核資
料集為例



豐原北坑溪治理工程
設計階段生態檢核資料集



北坑溪治理工程範圍KML檔



Google Earth套疊北坑溪治理工程範
圍、關注區域、平面配置圖、正射影像



資料管理開放協作平台

•政府研究、專案、公民團體自主監測資料管理

•公私協力管理與共享生態環境監測資料

•長期支持開發與維運


